
 广东省青少年虚拟机器人竞赛 

萝卜圈虚拟机器人汽车总动员比赛规则及注册流程 

一、 竞赛概况 

在一个虚拟的物理环境下，要求机器人在规定的时间内从规定赛

道的起点抵达终点。在赛道中设置多种得分方式和能量补充站，完成

得分动作越多、用时越少，得分越高。 

在比赛中，参赛队员除了要掌握机器人编程和对物理、力学平衡

等知识的应用外，还要考虑如何面对一个多任务的项目,在有限时间

内通过合理高效的策略取得最好的成绩。 

二、 竞赛场景 

竞赛场景是一个大型的场景，竞赛时随机从中抽取某段赛道作为

比赛场景，赛道中有各种道路形态（直道、弯道、上下坡等），并会

出现用于补充能量的能量补充站。 

在比赛场景中的赛道由行车道、路肩、各种得分标记区、栏杆及

各种路边建筑组成，行车道与路肩以及各种得分区有明显的颜色区

分，起点和终点由系统指定。 

竞赛环境中重力加速度为固定值，各种物体有各自的物理属性，

参赛队在设计机器人时应考虑各种应对措施。 

三、 虚拟挑战项目规则 
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图 1 赛道组成 



(一) 竞赛路线 

要求机器人从起点出发，在规定时间内沿指定赛道到达终点。赛

道指定后，在起始点、终点、十字路口、丁字路口使用栏杆将赛道与

非赛道隔离。 

(二) 各组别赛道情况 

组别 赛道情况 

小学组 
小学组赛道，包括得分标记、快速过弯、飞车路段、

能量补充站 

初中组 
初中组赛道，包括得分标记、快速过弯、飞车路段、

能量补充站 

高中组 
高中组赛道，包括得分标记、快速过弯、飞车路段、

能量补充站 
表格 1 各组别赛道情况 

(三) 赛道变化因素 

赛道在赛前临时指定，赛道中的各种得分元素也可能会产生变

化，如： 

1）得分标记的数量和位置； 

2）快速过弯有效时间； 

(四) 任务中止 

任务仿真过程中发生以下情况，将导致当次仿真的终止： 

1）超过任务限时； 

2）机器人脱离赛道（在垂直投影时，机器人整体离开路肩）； 

3）任务过程中机器人尺寸超出限制； 

4）手动结束仿真； 

任务中止后，选手可选择是否提交当次仿真的成绩。 

(五) 任务相关时间 

1) 竞赛时长：指竞赛的整个过程的时长，选手需在此时长内

完成搭建机器人、编写控制程序和完成仿真等所有操作。本

次比赛各组别竞赛时长为 90分钟。 



2) 任务限时：指机器人从起点出发到达终点所用的最长时间，

在此时间内未到达终点时，任务自动结束。各组别的任务限

时分别如下： 

小学组：240 秒； 

初中组：210 秒； 

高中组：180 秒； 

3) 任务耗时：指机器人从起点出发到达终点实际经过的时间。 

(六) 机器人规格 

搭建的参赛机器人应符合以下规格： 

1) 机器人的直径不能超过 5 米，具体尺寸以系统的计算结果

为准。机器人在赛道的全程中不能超过此限制。 

2) 机器人最多可安装 6个直流电机。 

3) 机器人最多可安装 5个灰度传感器。 

4) 整个机器人的所有部件（包含控制器、直流电机、轮子、

传感器、安装块等部件）的数量不得超过 100 个。 

(七) 机器人能量 

机器人控制器自带能量，各组别的机器人的能量如下： 

小学组：5000 单位能量 

初中组：800 单位能量 

高中组：800 单位能量 

(八) 任务得分 

任务得分的计算公式如下： 

任务得分 = 基础分 + 附加分 + 时间奖励分 

各分值说明： 

基础分：各组别机器人在任务限时内从起点出发到达终点时可获

得基础分 60分。 

附加分：机器人在任务中有多种获得附加分的方式——标记位得

分、快速过弯得分、飞车得分。机器人在任务限时内未成功到达终点，

获得的附加分依然有效。各附加分的分值如下： 

标记位得分：5分； 



快速过弯得分：10 分； 

飞车得分：20 分 

时间奖励分：机器人在任务限时内从赛道起点达到终点时，可获

得时间奖励分，其计算公式如下： 

时间奖励分 = （任务限时 – 任务耗时）（秒）×1 分 

(九) 名词解释 

1) 标记位得分：在赛道中有多个区域会出现能发射红外光的得分

标记点，当机器人接触到此得分标记，将获得本处标记位得分。

在机器人获得某标记位的得分后，标记位即消失。 

2) 快速过弯得分：在赛道中有一个或多个具有明显标记的弯道，

机器人在规定时间内通过弯道时，可获得快速过弯得分。通过

弯道的时间在机器人任何一部分进入弯道路段开始计时，在机

器人整体离开弯道时停止计时。通过快速过弯路段后，无论是

否获得此快速过弯得分，再次通过时均不会再得分。 

3) 飞车得分：在赛道中有一个或多个有明显标记的上下坡路段，

机器人经过此路段时，能整体腾飞并在空中滑行超过 2米，在

机器人驶出此路段时，可获得飞车得分。飞车距离从机器人整

体离开路面时为起点，机器人任何一部再次接触路面时为终点

进行计算。通过飞车路段时，无论是否获得此路段飞车得分，

再次通过时均不会再得分。 

4) 能量补充站：在机器人运行过程中，各种电子组件需要消耗能

量，在机器人自带的能量不足以很好的完成比赛的情况下，可

以进入能量补充站补充能量。能量补充站在赛道中会出现多

个，并有明显标记。只有机器人的控制器在垂直投影上进入能

量补充站时才开始补充能量，能量补充站每秒钟为控制器补充

100个单位的能量。机器人可多次进入能量补充站以补充能量。 



 

四、 技能测试项目规则 

参赛选手必须使用组委会统一提供的材料在规定的时间完成搭

建和测试的任务。现场组装时间为 40 分钟。总分值为 100 分，其中

搭建占 50 分；测试占 30 分；效率占 20 分。计分细则：1.按搭建参

考图所给出的步骤计分，每搭建完成一个步骤，就能得到相应的分值。

2.以现场出题的测试任务为准。3.在 30 分钟内完成搭建任务的可取

得效率分值。 

五、 其他 

(一) 竞赛安排 

竞赛分为两阶段进行，第一阶段为网络初赛；第二阶段为现场总

决赛，包含虚拟挑战项目（占 80%）和技能测试项目（占 20%）。按小

学、初中、高中分组进行，同一组别的参赛选手需在同一时段内参与

竞赛。 

(二) 竞赛时长 

要求选手在竞赛时长内完成构建机器人、编写控制程序、调试并

完成竞赛任务及提交成绩。在此时长内选手可多次修改机器人或控制

程序，但修改之后将从起点重新开始仿真。 

(三) 成绩提交 

在各组别选手的成绩提交次数为 5 次，成绩提交有以下几种情

形： 

1) 任务成功完成后，出现成绩结果时，选手可选择提交本次成绩； 

2) 超出任务限时，出现成绩结果时，选手可选择提交本次成绩； 

3) 任务进行过程中，选手可主动结束当前仿真，并可选择提交本

次成绩； 

4) 任务中止时，出现成绩结果时，选手可选择提交本次成绩； 

(四) 竞赛成绩与排名 

选手的竞赛成绩是所有提交的成绩中（最多 5次）的最好成绩。

排名以最好成绩为依据，当 2个以上选手的最好成绩相同时，比较第

2高的成绩，第 2高的成绩更好的选手排名靠前，依此类推。当 5次



成绩都相同时，通过抽签决定最终名次。 

(五) 故障处理 

如果竞赛用计算机及竞赛环境中途出现故障（网络中断或死机

等），选手可重新启动计算机或更换电脑后继续比赛，之前的比赛信

息（机器人、控制程序和已提交过的成绩）将做一定时间内的保留，

如果裁判认定某一队故意利用本规则获利，该队将受到警告，严重者

将取消其比赛资格。 

六、 场景平面示意图 

图 2 场景平面示意图 



 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

七、 注册报名流程 

1. 登录广东省青少年科技教育网站 http://www.gd6154.org； 

2. 网站首页点击“虚拟机器人”，在新页面中点击“萝卜圈虚拟机器

人竞赛”； 

3. 按照页面提示填写完整准确的信息（多个账号可用同一个邮箱）； 

4. 注册后请查收邮件中收到的激活码，用激活码在页面上激活账号； 

http://www.gd6154.org/


 

5. 账号激活后即可下载安装和使用萝卜圈客户端，并进入相关专区

进行练习和竞赛; 

 

 

6. 技术支持 

服务电话：400-803-8802 

 帮助中心：http://www.irobotq.com/help 

 QQ 群：371560120 

http://www.irobotq.com/help

